
비례전자식제어밸브.서보밸브
Proportional control valves, Servo valves

EP시리즈 ,DEF(R)G, ST3, HVM
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비례전자식 제어밸브・서 보  밸  브  선  정  표

●비례전자식 제어밸브를 사용하면, 유압시스텀의 압력, 유량의

연속 또는 다단제어를 전기신호에 따라서 비례제어 할 수 

있습니다.

●가감속제어와 충격방지에 있어서도 효과적으로 종래의 각 제

어밸브의 구조회에 비해 시스템 간소화, 생산 공간화 할 수

있습니다.

●제어기는 탑재형부터 3대 동시제어형까지 갖추고 있습니다.

２
Ｊ

 

비
례
전
자
식
제
어
밸
브
서
보
밸
브

２１

ＥＣ－４Ｓ

ＳＴ３
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슈나이더 서보밸브 H V M 시리즈는 J 45 page를 참조하십시오.
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제어기 탑재 ＥＰ시리즈
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OPEN루프형 제어기 탑재 EP시리즈 비례전자식 제어밸브

OPEN루프형 제어기 탑재 EPDG 1 방향 유량제어 밸브

(바이패스형압력보상밸브내장)

(바이패스형압력보상밸브내장)

시리즈 유량조절밸브

시리즈 유량조절밸브

시리즈방향유량제어밸브

시리즈 릴리프 밸브

설 정 부

증 폭 부

증 폭 부

설정부

증 폭 부

설정부       타임어회로

증 폭 부
3위치 방향유량제어밸브

시리즈

입력신호×３개

전류

전류

전류

입력신호×3개

입력신호×3개×2

아날로그형

제어:접점신호

전원

압력신호

３설정형

제어:접점신호

전원

전원

제어:전압신호

3설정2 타이머

제어:접점신호

입력신호

전류
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제어기 분류표
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시리즈 릴리프 밸브

（시리즈형 압력보상밸브）
시리즈 유량 조정밸브

시리즈 유량조정밸브
（바이패스형 압력보상밸브）

closed루프형 제어밸브

위치센서 내장

유량조정밸브

closed루프형 제어밸브

위치센서 내장

유량조정밸브

open 루프형 제어밸브

릴리프 밸브

유량조정밸브

multi 출력형 제어기

전출력 open형

1출력만 위치센서

closed 루프형

closed 루프형

2출력 위치센서

위치센서 closed 루프형 제어기

기판형

벽면취부형

판넬취주형

판넬취부형

벽면취부형

기판형
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전원
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직동형 비례전자식 릴리프밸브 ＥＰＣＧ２－０１
Proportional relief valves (direct operated type)

ＥＰＣＧ２－０１은 전자 액츄에이터부에 비례 솔레노이드를 사용하고

유압회로의 압력을 비례적으로 제어합니다,

소용량의 유압시스템 또는 파이로트 작동형 압력제어밸브,가변용량형 

펌프에 접속하여 입력전류에 비례한 압력제어를 행합니다.

유압심볼

1 발례전자식 릴리프 밸브

2 크기의 호칭

3 압력조정범위

｢사양｣참조

4 제어기의 유무

사양

주1)제어기Ｐ－Ｘ－１４또는 동종품을 사용할때 수치입니다.

주2)전용제어기를 사용하고 동일조건에서의 밸브단품의 수치입니다.
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ＥＰＣＧ２-０１-２１０-１１
21 43

형식

크 기 의  호 칭

최 고  사 용 압 력 MPa

사 용 유 량 범 위 L/min

압 력 조 정 범 위 기 호          35 70 140 175 210

압 력 조 정 범 위  MPa 0.7～3.5 1～7 1～14 1～17.5 1～21

정 격 전 류     A

코 일 저 항   Ω

히 스 테 리 시 스

반 복 성

무 게 kg

0.3～1.5

2.5

1 ％이하(주2)

1

14

3 ％이하(주1)

형　　식                                                     EPCG2

01

21



특성곡선（20 mm2/s(cst)일때）

입력전류-압력특성

최저제어압력

유량-유압특성

사용상 주의 사항

●공기빼기

안정된 입력제어를 행하기 위해,초기조정시의 반드시 공기빼기용

플러그를 풀어,충분히 공기빼기를 행해주십시오.

●수동조절

초기조정, 전기적 고장등으로 솔로노이드에 입력전류가 없을때 

수동조정 노브를 조작하여 압력설정을 할 수 있습니다.전자제어

시에는 노브를 좌측으로 완전히 되돌린후 사용하십시오.

●최소제어유량

유량이 적을때,설정압력이 불안정해지므로 

０．３L/min이상의 유량으로 사용하십시오.

●Ｔ포트배관

허용배압은 0．２MPa(2kgf/cm)입니다.T포트의 배관은 직접

탱크에 되돌리고, 관 끝은 반드시 유면밑까지 배관해 주세요.

취부볼트（JIS B 1176 강도구분12.9）

●취부로트는 별도 주문 하십시오.

●취부볼트의 체결토오크: 7～8 N・m

서브 플레이트

●취부볼트는 부속되어있지 않습니다.

●서브플레이트는 별도 주문하십시오.

●외형치수에 대한 상세한 것은 Ｑ８page를 참조하십시오.
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스텝응답특성(예)

육각렌치볼트                                    개수

M5×50 4

EPCG2-01-35/70/140/210 EPCG2-01-175
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１４０
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２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ입력전류

압
력

Ｍ ａＰ

０ ０４ ０８ １２ １６． ． ． ．

압
력

Ｍ ａＰ

／Ｌ ｍｉｎ유량

３５

１４０

．

．

．

．

．

．

．

０２

０４

０６

０８

１０

１２

１４
EPCG2-01-35/140

EPCG2-01-210

４

８

１２

１６

２０

２４

． ． ．０

압
력

Ｍ ａＰ

／Ｌ ｍｉｎ유량

．０４ ０８ １２ １６

EPCG2-01-70

０ ． ． ．

１

２

６

７

８

압
력

Ｍ ａＰ

／Ｌ ｍｉｎ유량

０４ ０８ １２ １６．

EPCG2-01-210

℃

ｃｍ
０１

압
력

Ｍ ａＰ

시그널

유온

유량

４５

１００ ３

(램프형delav 사용)

제어기Ｐ－Ｘ－１４

．ｓｅｃ

．

．

１０５

２１０

측면배관용        DGMS-3-1E-10-T-JA-J
이면배관용        DGVM-3-10-T-JA-J

3/8

배관구경

Rc
서브플레이트 형식



외형치수

내부구조
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깊이 14

φ１０

１４９

７
６８
７

３
８

７２
４
８

３
１

취부면치수

７２

４
８

２
５

ＤＩＮ４３６５０코넥션

최대２０４

０

０

６

１
９

１０７

약１４４

２４．

４－φ５６．

볼트자리파그림

１５７５． ４０５．

Ｔ포트 Ｐ포트
３
２
５．

７
７
５

．

５
０
２．

４－M４

．φ７５Ｔ포트            （최대）

３２５．
３１７５
２６６

０７５

７７５

．
．

．

．

．φ７５Ｐ포트            （최대

４
０
５．

１
５
７
５

．

Ｐｇ１１．캐이블그랜드

８8～１０

배선접속구

적용선지름

최소압력조정축(출하시 조정완료후 록크되어있습니다.

，특별히 조정이 필요할때는 문의 바랍니다.

２５．

공기빼기용플러그(4개소)

(육각구멍이면폭2. 5)

５
０
１．

록크나사(육각구멍이면폭1.5)

수동압력조정노브

．

，

번호         부품번호                   규    격                    개수　

12 007901417 AS568-014(NBR,Hs70) 1
16 007902117 AS568-021(NBR,Hs70) 1
20 007912217 AS568-122(NBR,Hs70) 1
27 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
31 007990619 AS568-906(NBR,Hs90) 1



유압심볼

본 밸브는 전자 액츄에이터부에 비례솔레노이들 사용하여,

유압회록의 압력을 비례적으로 제어하는 것입니다.

1 비례전자식 릴리프 밸브

2 크기의 호칭

3 압력조정범위

｢사양｣참조

4 드레인

Y：외  부 드  레  인  형 (  표  준)

5 수동조정노브의 방향

무기호:정면    L：왼쪽

6 디자인 번호

사양

주1)제어기 P-X-14또는 동등품을 사용할때의 수치입니다.

주2)전용제어기를 사용하고, 동일사용조건에 놓인 밸브단체의 수치입니다.

주3)최저제어압력은 유량의 따라 달라집니다.특성곡선을 참조하십시오.
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磁
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制
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Ｐ Ｔ

Ｙ
ＥＰＣＧ２

ＥＰＣＧ２-０６-２１０-Ｙ-Ｌ-１３
2 31 64 5

형식

03 06 10

MPa

L/min 80 200 400

35 

70 

140 

175 

210 

    A

Ω

kg 7 10 15

17.5

21

1

EPCG2

21

3.5

7

14

형         식

크 기 의  호 칭

최 고 사 용 압 력

최 대 유 량

정 격 전 류

최고조정압력MPa
(주3)

압
력
조
정
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비례전자식 릴리프 밸브 ＥＰＣＧ２－０３／０６／１０
Proportional relief valves



특성곡선（20 mm2/s(CST)일때

입력전류-압력특성(예)

최저제어압력(예)
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사용상 주의 사항

●공기빼기

안정된 입력제어를 행하기 위해, 초기 조정시에 반드시공기 빼기용

플러그르 풀어, 충분히 공기빼기를 행하여 주십시오.

●수동조정

초기조정,전자식 고장등으로 솔레노이드에 입력전류가 없을때,

수동조정노브를 조작하여 압력설정을 할 수 있습니다.전자제어시 

에는 노브를 죄측으로 완전히 돌린 후 사용하십시오.

●최소제어유량

유량이 적을때, 설정압력이 불안정할 수 있으므로 아래표

이상의 유량으로 사용하십시오. 

●드레인 배관

Y포트(드레인)의 허용배압은 0．２MPa92(kgf/cm)입니다.포트배관은

직접 탱크로 되돌리고 관끝은 반드시 유면밑까지 배관하십시오.

●탱크배관

다른탱크배관과 접속하지 말고 직접탱크에 배관하여 주십시오.

●벤트배관

벤트라인의 배관거리가 길어지면, 관로의 내용적이 커지고 

압력제어가 불안정해지므로 주의하십시오.

●영점조정

출하시에 조정되어 있으므로 재조정이 필요치 않습니다.

●주밸브의 설정압력

주밸브는 안정밸브로, 최고 조정압력 플러스 ２．５MPa(25kgf/cm)

로 설정되어 있습니다.(유량은 최대유량의 1/2로 설정).

●서브플레이트에 설치하여 사용할 경우, 드레인은 주밸브커버의 

Ｙ포트9(RC1/4)에서 배관하십시오.

밸브형식                         최소제어유량　　L/min
EPCG2-03 2.5
EPCG2-06 5
EPCG2-10 10

취부볼트（JIS B 1176 강도구분12.9상당）

●취부볼트는 별도 주문하십시오.

●취부볼트의 체결토오크

EPCG2-03 : 72～88 N・m

EPCG2-06 : 90～110 N・m

EPCG2-10 : 180～220 N・m

서브플레이트

●서브플레이트는 별도 주문하십시오.

●밸브취부용의 육각렌치볼트가 부속되어있습니다.(유피파이나사)

●외형치수에 대한 상세한 것은Q3page를 참조하십시오.

주) 서브플레이트를 사용할경우 최저압력이 높아지거나,유량,

압력특성의 오버 라이드폭이 커지는 것을 막기위해서는 

사용유량과 배관저항에 주의 하십시오.

외형치수

미터나사                 유피파이나사

EPCG2-03 　M12×80 　1/2-13UNC×82.5 4
EPCG2-06 　M16×85 　5/8-11UNC×82.5 4
EPCG2-10 　M20×100 　3/4-10UNC×101.6 4

육각렌치볼트
밸브형식                                                                개수

EPCG2-03 3/8
EPCG2-06 3/4
EPCG2-10 1-1/4　CGM-10-10-JA-J

밸브형식           
                                          접속구경

Rc
서브플레이트 형식

　TCGMT-03-10-JA-J
　CGM-06-10-JA-J

１０
Ｊ
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내부구조

EPCG2-06

EPCG2-10

EPCG2-06

EPCG2-03

스프링

EPCG2-10
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O링

EPCG2-03

번호          부품번호                 규       격                   개 수　
 6 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 1
16 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
20 007900819 AS568-008(NBR,Hs90) 1
21 VA11168 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
26 007911019 AS568-110(NBR,Hs90) 1
27 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
28 007921619 AS568-216(NBR,Hs90) 2

번호            부품번호             규        격                   개 수　
 6 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 1
16 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
20 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
21 007922419 AS568-224(NBR,Hs90) 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
26 007901419 AS568-014(NBR,Hs90) 1
27 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
28 007922019 AS568-220(NBR,Hs90) 2

기호             ⑨ 22

35 VP2280 VA24150
70 VA15049 VA15401

140～210 VP2281 VA15401
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*1 13번시트는 17번시트에 압입되어 있습니다.
*2 3번시트는 25BODY에 압입되어있습니다.。

기호               9               22

35 VP2280 VA29663
70 VA15049 VA14894

140～210 VP2281 VA14894

기호             ⑨ 22

35 VP2280 VA28580
70 VA15049 VA15105

140～210 VP2281 VA15105

번호       부품번호                      규      격                 개 수

 6 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 1
16 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
20 007900919 AS568-009(NBR,Hs90) 1
21 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
25 007900919 AS568-009(NBR,Hs90) 1
26 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
27 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
28 007911519 AS568-115(NBR,Hs90) 2



직동형 비례전자식 유량조절밸브 ＥＰＦＧ－０１
Proportional flow control valves (direct operated type)

본밸브는 전자액츄에이터부에 비례 솔레노이드를 사용한 직동형의 유량

조정밸브입니다.본 밸브의 유량조정부는 본사 독자적인 형상을 채용하고 

있으므로 미소유량을 제어할 수 있습니다.

1 비례전자식유량조절밸브 (가스켓취부형)

시리즈형 압력보상밸브

2 크기의 호칭

3 최대제어 유량

｢사양｣참조

4 디자인 번호

사양

주1)제어기Ｐ－Ｘ－１４또는 동종품을 사용했을때의 수치입니다.

주2)전용제어기를 사용하고 동일 사용조건에 따른 밸브단위의 수치입니다.

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
１３

ＥＰＦＧ-０１-５-１５-１０
21 4

형식

유압심볼
Ｂ

Ａ Ｔ

3

크 기 의  호 칭

최 고 사 용 압 력 MPa

최대제어유량기호          2.5 10 5-15 15

최 소 유 량 L/min

최 대 유 량 L/min   2.5 10 15 15

정 격 전 류     A

코 일 저 항   Ω

히 스 테 리 시 스

반 복 성

압 력 보 상 밸 브

무 게 kg

1 ％이하(주2)

형        식

5

시리즈형 압력보상밸브

EPFG

01

21

0.03

1

14

4 ％이하(주1)



특성곡선（20 mm2/s(cSt)일때

입력특성-유량특성(예)

●취부방향

취부방향에 제한은 없습니다만,매니폴드블럭 측면에 설치하는 

경우로,3개소의 공기빼기 플러그중 1개도 위를 향하지 않을때는 

비례 솔레노이드를 90도 회전시켜 공기빼기 플러그가 위를  

향하도록 하십시오. 또한 취부방향에 따라서 전류-유량특성이 

약간 변할 수 있습니다.

●공기빼기

안전한 유량제어를 하기 위해서 초기 조절시에 반드시 공기빼기 

플러그를 느슨하게 하여 충분히 공기빼기를 해주십시오.

●수동조작용핀

초기조정,전기적,고장등으로 솔레노이드에 입력전류가 없을경우

수동조정으로 인칭 등의 유량제어를 할수 있습니다.

●영점조정

출하시에 조정되어 있으므로 재조정의 필요는 없습니다. 

●드레인 배관

T포트 (드레인)의 허용배압은 0.2Mpa(2kgf/cm)입니다.배관은 직접

탱크로 되돌리고 관 끝은 반드시 유면밑까지 배관시켜 주십시오.

●밸브와 애츄에이터간의 배관

밸브와 액츄에이터간의 배관거리가 길어지면 (배관내 용적 확대)

불안정(공진) 요인이 되므로 가능한 한 배관은 짧게 해 주십시오.

●본밸브는 직동형이므로  여과립도 １０μｍ이하의 라인 필터를 

본밸브의 상류측에 실시하십시오. 

●양호한 유량제어를 행하기 위해서 밸브차압을  1Mpa(10KGF/CM)이상으로 

하십시오.제어유량이１０L/min이상 일때는 차압이２MPa (20kgf/cm)

이상이 되도록 하십시오.

취부볼트（JIS B 1176 강도구분 12.9）

●취부볼츠는 별도 주문하십시오.

●취부볼트의 체결 토오크: 7～8 N・m

서브 플레이트

●취부볼트는 부속되어 있지 않습니다.

●서브 플레이트는 별도 주문 하십시오.

●외형치수에 대한 상세한 것은 Q8page름 참조하십시오.

외형치수

１４
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

사용상 주의 사항

육각렌치볼트                                  개 수 

M5×100 4

EPFG-01-2.5-10

EPFG-01-5-15-10

２００ ４００ ６００ ８００

１

２

３

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

０

ｍＡ입력전류

１５

１０
유
량

／Ｌ ｍｉｎ

ｍＡ입력전류

０ ２００ ４００ ６００ ８００

５

（ ）

４５

３
１

４
８

９
１９
９

１０７

１
０
２

３
７

１３

ＤＩＮ４３６５０

최대２２８

４
８

９０

１９

Ａ Ｂ

Ｔ

취부면 치수

볼트자리파깊이 그림표시

０

０

１
９

３
２
５．

４０５． ４－φ５６구멍

φ６３５．

７
８．

３－φ６ ５．

３２５
３１７５
２６６

１６３

０７５

．
．
．

．

．

깊이

４
０
５

２
７
８

１
０
３． ． ．

Ｐｇ１１． ， φ８～１０

Ｔ포트(드레인)

Ａ포트 Ｂ포트

．

φ１０

수동조작용핀

유량조절밸브 전개)

(완전삽입하면 

배선접속구（ 코넥터)

캐이블 그랜드                  적용선지름

４－Ｍ５ １１

（최대）

ＩＳＯ ４４０１－０３

측면배관용        DGMS-3-1E-10-T-JA-J
이면배관용        DGVM-3-10-T-JA-J

3/8

배관구멍

Rc
서보플레이트 형식



내부구조

Ｏ링
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Ｊ
１５

２３

２４

１

１７

１

１５
１２

１１

２２

２１

１０

５

４

３

２

２

３

１３
１４

１９

７

１８

８

２０

６

２５

－

－

－

９

１６

１６

１６

번호          부품번호                  규        격                 개 수

 2 008001917 JIS B 2401 1A-P21  1
 7 007901617 AS568-016(NBR,Hs70) 1
10 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 4
12 008000519 JIS B 2401 1B-P7  1
16 007901419 AS568-014(NBR,Hs90) 3
20 007901717 AS568-017(NBR,Hs70) 1
22 007912217 AS568-122(NBR,Hs70) 1



비레전자식 유량조정밸브 ＥＰＦ（Ｒ）Ｇ
Proportional flow control valves

본 밸브는 전자 액츄에이터부에 비례 솔레노이드를 사용한 유량

제어밸브입니다.본사 독자적인 위치추진방식으로 아주 정확한

메인 스폴의 위치결정이 가능합니다.또 본 밸브는 파이로트 구동형

으로서 메인스풀이 유체력등의외부영향을  않고 유량제어가

이루어집니다.EPFRG형은 바이패스형 압력보상밸브를 사용한 

로드센싱 기능에 따라 유압회로의 생 에너지화에 공헌합니다.

유압심볼

(주)EPFRG-06/10에는 V포트(벤트)가 없습니다.

1 비례전자식 유량조정밸브(가스켓 취부형)

EPFG：시 리 즈 형        압 력 보 상 밸 브      내 장           

EPFRG：바  이  패  스  형        압  력  보  상  밸  브        내장   

2 크기의 호칭

｢사양｣참조

3 최대제어유량

｢사양｣참조

4 위치센서의 유무

무기호:위치센스 없음

F:   위 치 센 서     있  음

5 파이로트

무기호:내부 파이로트,감압밸브내장

EX:외부파이로트,감압밸브 내장

6 디자인 번호

10：ＥＰＦＲＧ－０６이외

11：ＥＰＦＲＧ－０６

7 관리기호

무기호：ＥＰＦＧ

S1：ＥＰＦＲＧ의 경우에 가입

１６
Ｊ
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Ｖ

Ｔ Ｔ

Ｖ

Ｙ Ｘ

Ｂ

Ａ Ｙ Ｘ

Ｂ

Ａ

Ｙ ＸＰ Ｙ ＸＰ

ＡＡ

ＥＰＦＧ－＊＊ ＥＰＦＧ－＊＊－Ｆ

ＥＰＦＲＧ－＊＊－Ｓ１ ＥＰＦＲＧ－＊＊－Ｆ－Ｓ１

ＥＰＦ（Ｒ）Ｇ-０３-１３０-（Ｆ）-（ＥＸ）-１０-（Ｓ１）
2 31 4 65 7

형식



사양

주1)제어기 P-X-14또는 동등품을 사용할 경우

의 수치입니다.

주2)제어기 P-Z-14또는 동등품을사용할 경우의

수치립니다.

주3)전용제어기를 사용하고 동일 사용조건에서의

밸브단품의 수치입니다.

주4)EPFRG-10의 압력보상밸브의 용량은 600L/min

600ㅣ/min이상의 유량제어로 부하압력이 

2Mpa(20kgf/cm)이하일때 압력보상기능이 

저하하므로 주의 하십시오.

주5)유량제어를 제대로 실행하기 위해서 밸브차압을 

03은 1Mpa(10kgf/cm)이상,06은 1.5Mpa(15kgf/cm)

이 상 ,  10  은 2 M p a ( 2 0 k g f / c m ) 이 상 으 로     하 십 시 오 ....

특성곡선（20 mm2/s(cSt)일때)

주파수 특성

입력전류-유량특성

 

比
例
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磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
１７

EPFG-03/EPFRG-02 EPFG-06/EPFRG-03 EPFG-10/EPFRG-06

EPFG-03-130-F/EPFRG-02-150-F EPFG-06-250-F/EPFRG-03-250-F EPFG-10-500-F/EPFRG-06-500-F

입력전류-유량특성

EPFG-03 EPFG-06 EPFG-10

－１２０°

． ．０１

０１．

°

°

°

°

０

－４０

－８０

－１２０

°

°

°

°

０°

－４０°

－８０

위
상
각

Ｈｚ주파수

게인

위상

ｄＢ

０

－４０

－８０

－１２０

０

－４

－８

１０ ５０１

게
인

０１

０

－４

－８

Ｈｚ주파수

１０ ５０１

위
상
각

위상

게인

ｄＢ

게
인
ン

게인

위상

１ １０ ５０

Ｈｚ주파수

０

－４

－８

위
상
각ｄＢ

게
인

０ ２００ ４００ ６００ ８００

２０

４０

６０

８０

１００

１２０

１４０

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

ｍＡ입력전류

ＥＰＦＧ－０３

ＥＰＦＲＧ－０２

０ ２００ ４００ ６００ ８００

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

ｍＡ입력전류

４０

８０

１２０

１６０

２００

２４０

２８０

ＥＰＦＲＧ－０３ＥＰＦＧ－０６

Ｖ입력전류

１０８６４２

１４０

１２０

６０

４０

２０

８０

１００

０

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

ＥＰＦＲＧ－０２

ＥＰＦＧ－０３

０ ２ ４ ６ ８ １０

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

입력전류Ｖ

４０

８０

１２０

１６０

２００

２４０

２８０

ＥＰＦＲＧ－０３ ＥＰＦＧ－０６

ＥＰＦＧ－１０
ＥＰＦＲＧ－０６

０ ２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ입력전류

１００

２００

３００

４００

５００

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

０ ２ ４ ６ ８ １０

입력전류Ｖ

１００

２００

３００

４００

５００

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

ＥＰＦＧ－１０

ＥＰＦＲＧ－０６

°

10

MPa

30 65 130 170 250 375 500 30 65 130 150 250 290 375 500 1000

L/min 0.7 1.0 1.3 1.7 2.5 4 5 1 1.5 2 2 3 4 5 6 10

L/min 30 65 130 170 250 375 500 30 65 130 150 250 290 375 500 1000

MPa

L/min 3

    A

Ω 15

Hz

          mA rms                                                                                      90

―

―

kg 68

EPFG EPFRG

18 33

0.2 ％이하(주2)

0.1 ％이하(주3)

10 24 50 10

14

100～110

시리즈형 압력보상밸브(주5)          바이패스형 압력보상밸브(주4)

42

3 ％이하(주1)

1 ％이하(주3)

03 06

2.5

1

최 소 제 어 유 량

전류제어형
슬레노이드
사   용

위치제어형
슬레노이드
사용시

21

1.5～21

1.5 1.5 2.5 1.5 2.0파이로트유량

정 격 전 류

코 일 저 항

D I T H E R 주 파 수

형      식

크         기

최 고 사 용 압 력                    17.5 21

03 06 10 02

D I T H E R 전 류

압 력 보 상 밸 브

무 게

최 대 제 어 유 량 기 호

히스테리시스

반복성

히스테리시스

반복성

최 대 제 어  유 량

파이로트 압력



특성곡선

스텝 응답성(예)

사용상의 주의사항

●취부방향

취부방향의 제한은 없습니다만, 매니폴드블럭 측면에 설치할때,

3개소의 공기빼기 플플러그중 1개소도 위를 향하지 않을때는 비례

솔레노이드를 90도 회전시켜 공기빼기 플러그가 위를 향하도록

하십시오.또한 취부방향의 따라 전류-유량특성이 약간 (약1.5%)

변할 수 있습니다.

●공기빼기

안전한유량제어를 하기위해서 초기조절시에 반드시 공기빼기 

플러그를 느슨하게 하여 충분히 공기빼기기를 해 주십시오.

●수동조작용핀

초기조정,전기적 고장등으로 솔레노이드에 입력전류가 없을경우

,수동조정으로 인칭등의 유량제어를 할수 있습니다.

●영점조정

출하시에 조정되어 있으므로 재조정의 필요는 없습니다.

●드레인 배관

Y포트(드레인)의 허용배압은 0.3Mpa(2kgf/cm)입니다.배관은 

직접탱크로 되돌리고 관끝은 반드시 유면 밑까지 배관해 주십시오.

●밸브와 액츄에이터간의 배관

밸브와 액츄에이터간의 배관거리가 길어지면 (배관내 용적 확대)

불안정(공진)요인이 되므로 될수 있는 한 배관은 짧게 해주십시오.

●유량제어를 원활히 하기 위해서 밸브차압을 아래표의 수치이상으로 하십시오.  

크기의 호칭      밸브차압MPpa(kgf/cm)

03 1
06 1.5
10 2

취부볼트 （JIS B 1176 강도구분12.9상당）

●취부볼트는 별도 주문 하십시오.

●취부볼트의 체결토오크

EPFG-03,EPFRG-02 : 50～60 N・m

EPFRG-03 : 75～81 N・m

EPFG-06 : 90～110 N・m

EPFRG-06,EPF（R）G-10 : 230～290 N・m

서브플레이트

●서브 플레이트는 별도 주문하십시오.

●밸브취수용의 육각렌치볼트가 부속되어 있습니다.

（(나사의 종별은 위 표를 참조하십시오.

●외형치수에 대한 상세한 것은 Q9,Q10page를 참조하십시오.

１８
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

밸브형식   서브플레이트     형식접속구경(Rc(pt)밸브취부나사

EPFGM-03Y-20 3/4
EPFGM-03Z-20 1
EPFGM-06X-20 1
EPFGM-06Y-20 1-1/4
EPFGM-06Z-20 1-1/2
TFGTM-10X-10 1-1/2
TFGTM-10Y-10 2

 EPFRG-02 D-FRGM-02-10 3/4
 EPFRG-03 D-FRGM-03-10 1-1/4
 EPFRG-06 D-FRGM-06-10 1-1/2

미터나사

유피파이나사

 EPFG-10

 EPFG-03

 EPFG-06

EPFRG-02 EPFRG-03

EPFRG-06 EPFRG-10

６０

１５０

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

０１．ｓｅｃ

입력전류

１７０

１００

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

０１．ｓｅｃ

입력전류

２９０

입력전류

．ｓｅｃ０１

／Ｌ ｍｉｎ

유
량

４２０

２００

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

０１．ｓｅｃ

입력전류

８００

미터나사                 유니파이나사

　EPFG-03 　M10×60 　3/8-16UNC×63.5 4
　EPFG-06 　M16×105 　5/8-11UNC×101.6 4
　EPFG-10 　M20×145 　3/4-10UNC×146.1 4
　EPFRG-02 　M10×70 　3/8-16UNC×69.8 4

　M12×110 　1/2-13UNC×114.3 2
　M12×90 　1/2-13UNC×95.2 2
　M20×150 2
　M20×110 2
　M20×190 2
　M20×130 2

개수

　EPFRG-06

　EPFRG-10

　EPFRG-03

육각렌치볼트
밸브형식
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比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
１９

１
８
５

８８

４７

１２５

１
２
５

２
２
０

１
８
５

７
８

취부면 치수

Ｂ

１
２
５

Ａ

Ｙ

１２５

４
５

１
１
２

ＤＩＮ４３６５０      코넥션

２
７

φ３５

수동조작용핀

깊이

구멍

ＥＰＦＧ－０３

０

６９

０

８
１

Ｘ
φ１７ ５．

１０１６． １１４ 

Ｐｇ１１．

１
０
１
６．

５４２．

φ６ ３５

４８６．

깊

２－φ７ １ ７ 7 ９．
１１４

１０１６

７３

．
９０４５

３９８

１５１

．

．

．

１
０
２
４

１
０
１
６

５
６
６

５
０
８

４
２
８

２
６
２

０
８

３５

２－φ６ ４．

６
３

． ． ． ． ． ． ．

Ｘ포트(파이로트)）

４－φ１１

볼트자리파기깊이그림표시

Ｂ포트

Ｙ포트(드레인)

．

(완전삽입하면

유량조정밸브 전개)

１
２

２

Ａ포트

배선접속구 ）

캐이블 그랜드

적용선 지름8-10

４－Ｍ１０ 이 ２０

． ２－φ２３
．

２－φ７

파선원（ ）안에는

드레인 압력이 걸립니다.

공기빼기용 플러그(3개소)

(육각구멍이면폭3)．

위치결정판 ．
１
２

１
８

４
２
０
８

２２ ４７

２
０
８

１
３
５

２
４
３

１９４

２４

Ｂ

Ａ

Ｙ

Ｘ

１９４

１４６

ＤＩＮ４３６５０ 코  넥  터  )) 취부면치수

２４

수동조작핀

구멍

ＥＰＦＧ－０６

φ５０)

０

０

３２

５７

９２

５

４
７

７
３

１
４
６

８９

１６

８

φ２６

１
０
５．

φ８～１０

Ｐｇ１１．

９
５
５．

４
４
５．

．

４８６．

１
３
３
４

１
６
５
２． ．

１
５
９ ．

깊이30

２－φ８ 5 깊 이 1 2深

１３３４
１２０７

．
．

３４１

２８６．

．１
６
５
２．

．

１
４
４
５

１
２
３
８

４
１
２

１
５． ． ． ．

１０６５．

２－φ８

７
９
５．

４－φ１７

볼트자리깊이그림표시

Ｂ포트

φ６ ３５

완전삽입하며

유량조정밸브전개)

．

３
５

２－Ｍ８深８

（アイボルト用）

Ｘ포트(파이로트)

Ｙ포트(드레인)
Ａポート

배선접속구

캐이블 그랜드

適적용선지름
４－Ｍ１６ ３０

． ２－φ２６

２－φ７
파선원（ ) 안에는

드레인압력이걸립니다

공기빼기용플러그(3개소)

유각구멍이면폭3)

９위치결정판

１
５
９



외형치수

２０
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

１５６

０

０

ＥＰＦＧ－１０

적용선지름

구멍

φ６５

취부면치수

위치결정판

１
１
３

３３ ４７

Ａ

Ｂ

Ｙ

ＤＩＮ４３６５０

파선원（ ）안에는

드레인 압력이 걸립니다.

２
８ Ｘ

２
８

φ３２

４－φ２１

볼트자리파기깊이그림표시

Ｂ포트

２－Ｍ１０深１５

（アイボルト用）

１
０
６
５．

５
５
５．

φ６３５．

Ｙ포느(드레인)

수동조작용핀

(완전삽입하면

유량조절밸브전개)

１２２３．

２４４５．

１９６８． ２３９．

Ａ포느 φ８～１０

Ｐｇ１１．

배선접속구                    코넥션)

케이블 그랜드

１
７
７
８．

２
２
５
５．

２
３
９ ．

３
５．

Ｘ포트

(파이로트)

４－Ｍ２0 깊이 35

２－φ１９ 8 깊 이 ７ ９．．

２４４５．

．２－φ３７５

２
２
５
５．

．
２
３
９

２３９．

１７７８

１２２２

３７５
３７２
３１５
４１５

．

．

．
．

．
．

２－φ８

１
９
８
４

１
９
６
８

１
６
１
９

１
３
０
４

９
８
４

５
２
４

１
６． ． ． ． ． ． ．

４８６． 공기빼기용플러그(3개소)

(육각구멍이면폭3)

１１７５．

２－φ９

１
３
５
５

２
．

１
６
５
５ ２
３
８
５

２
７
３
５

．

．

．
．
６
９

ＥＰＦＲＧ－０２

１
９
６

４７

１００

５
５

１
２
３

１
９
６ ２
３
１

３８

８９

１
０
４

２

１３６
０

１
０
４

７１

０

Ｖ

ＴＡ

Ｐ

Ｘ

Ｙ

３０

１３６

ＤＩＮ４３６５０코   넥   션    )９８１９

취부면 치수

φ４５

구멍

파선원 안에서

드레인압력이 걸립니다.

４－φ１１

φ１７ ５．볼트자리그림

Ｘ포트(파이로트)

１０９． ７６２．

Ｐ포트

Ｖ포트(벤트)

배선접속구

Ｐｇ１１． ， φ８～１０캐이블그랜드                적용선지른

４
８
６．

Ｙ포트(드레인)

φ６ ３５．수동조작핀

(완전삽입하면 

유량조정밸브전개)

８
２
６．

Ｔ포트

Ａ포트

１
０
７．

４－Ｍ１０ １８深

２－φ６

３－φ１７ ５．

１
０
７．

φ４

８２６．

５２３
４１３
３５８
３０３
８６

．

．

．

．

．

９
５
２．

７
６
２

６
８
１

５
５
１

３
８
１

２
１
１． ． ．． ．

１５５．

공기빼기용플러그(3개소)

(육각구멍이면폭3)



외형치수

 

比
例
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磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
２１

φ４５

２
２
６

위치결정판

１０５

ＤＩＮ４３６５０２３ １３０

１７６

４３

９４

１７６

１
３
０ Ｘ

Ｙ

Ｖ

Ａ Ｔ

Ｐ

취부면 치수

１
３
０

２
６
１

２
２
６

１
５
３

구멍

ＥＰＦＲＧ－０３

２

４７

０

０

１
２
７

１５

８１
８５

７
２ ９
２

φ２０

Ｘ포트(파이로트)

４－φ１３ ５．

볼트자리파기깊이그림표시

１４２ １０１６． ．

Ｐ포트

Ｐｇ１１ ． ， φ８～１０

배선접속구                    코넥션)

캐이블그랜드             적선용지름

４
８
６．

φ６ ３５．

Ｙ포트(드레인)

수동조작용핀

(완전삽입하면 유량

조정밸브전개)

１
０
１
６．

１
４
２．

Ｔ포트

Ｖ포트(드레인)

Ａ포트

공기빼기용플러그93개소)

(육각구멍이면폭3)２０５．

２－φ６ ７

２－φ7깊이10０

４－Ｍ１２깊이20深

深

３－φ６

３－φ２３ ３７２．

１０１６．

６８８
５５８
４２８

６４

．
．
．

．１
４
２．

X파산원

안에는 드레인

압력이 걸립니다. １
１
０
８

１
０
１
６

９
５
８

７
７
８

５
０
８

２
３
８

９
２． ．．． ．．．

（アイボルト用）１５

１２０

１
８
７

２
９
５

２
６
０

１
２
３

８
３

ＤＩＮ４３６５０

２１０

３２

１
８
５

０

취부면 치수

６
５

１９２

２１０

２３ １４６

９６

１０９

１
８
０

１
８
５

Ｘ

Ｙ
Ａ Ｔ

Ｐ

２
６
０

φ５５

주) 본 형식에는 V포트(벤트)가 없습니다.
V포트가 필요한 경우에는 별도로 문의하십시오.

穴

ＥＰＦＲＧ－０６

볼트자리파기깊이그림자리

４７

０

７

１
６
４

１
４
６

１
１
３

３
３

７
３

１
２
０

１
５
３

１０６

２４
４５

１１３

５８

φ３２

８
７
４．

４
８
６．

φ６ ３５．

Ｐｇ１１． ， φ８～１０

７
９
４． １
３
３
４

２
３
６

．
．

３５５．

２－φ８

깊이32

깊이10

３－φ３５

２
３
６

１３３４
１２６

．

９２４
７９４
６６４

．
．
．

９

４－φ２２

Ｘ포트(파이로트)

Ｙ포트(드레인)

수동조작용핀

(완전히삽입하면

유량조정밸브전개

Ｔ포트

Ａポート

공기빼기용플러그(3개소)

(육각구멍이면폭3)

２

Ｐ포트

배선접속구                      코넥션)

케이블그랜드               적용선지름

４－Ｍ２０ ３２

２－φ６

２－φ１０ １２

．

파선원） 안에서

드레인압력이걸립니다

１
０위치결정판

深２－Ｍ８
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내부구조

O링

２２
Ｊ

 

比
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弁

ＥＰＦＧ－０３

１
５
２

４
５ ６

３１

０

０

３
３
１

배선접속구                    커넥션）

유량조정밸브전개)

(완전삽입하면

볼트자리파기깊이그림표시

ＥＰＦＲＧ－１０

２
３
５

９
０

구멍

수동조작용핀

３
６
６

２
３
５

２
２
６

취부면 치수

Ａ

Ｘ Ｔ
Ｙ

Ｐ

문의하십시오.
V포트가 필요한 경우에는 별도로

주)본 형식에는 V포트(벤트)가 없습니다.

３５

２６７

ＤＩＮ４３６５０

２６７

２４７

１
０
０ １
６
０２
３
７

２
４
５

１
１
２

위치결정핀

φ３２

２５

１０

４－φ２１ ５． １９６９．

Ｐ포트

Ｐｇ１１． ， φ８～１０케이블 그랜드              적용선지름

５
５
６．

φ６ ３５

Ｘ포트

(파이로트)

．

１２９５．

７２５

１３３４

．

           L L 볼 트 형

Ｔ포트

Ｙ포트(드레인)

２－Ｍ１０ 깊 이 ２０

Ａ포트
１
０
４
８． １
７
７
８．

２
４
１．

２－φ１1깊ㅍ이１５

４－Ｍ２0깊 이 ４０深

深

２－φ８

３－φ５０

２
４
１．

φ７６(파선원）

안에는 드레인

압력이걸립니다.

１７７８．
１６０３

１２３８
１０４８
６２８
５８８

．

．
．
．
．

２
０
２
９．

１
９
８
５

１
９
６
９

１
５
９
５

９
８
５． ．． ．

１４０５．

５７８．

공기빼기용플러그(3개소)

(육가구멍이면폭3)

２－φ１０

４２５．

３
２
０
８．

１
０

번호         부품번호                규         격                  개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 2
14 007912019 AS568-120(NBR,Hs90) 1
16 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 2
17 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
24 007921519 AS568-215(NBR,Hs90) 2
25 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
26 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
27 007912319 AS568-123(NBR,Hs90) 1
30 007902819 AS568-028(NBR,Hs90) 1
36 007991019 AS568-910(NBR,Hs90) 1
42 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1



내부구조

EPFRG-02

O링

EPFRG-03

EPFRG-06

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
２３

ＥＰＦＲＧ－０２／０３／０６

번호         부품번호               규            격                개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
13 007901019 AS568-010(NBR,Hs90) 2
14 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
15 007912519 AS568-125(NBR,Hs90) 1
16 007912019 AS568-120(NBR,Hs90) 1
19 007901819 AS568-018(NBR,Hs90) 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 3
26 007912319 AS568-123(NBR,Hs90) 1
27 007921319 AS568-213(NBR,Hs90) 3
31 007911519 AS568-115(NBR,Hs90) 1
37 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
43 007900719 AS568-007(NBR,Hs90) 1

번호          부품번호                규         격                  개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
13 007901019 AS568-010(NBR,Hs90) 2
14 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
15 007913119 AS568-131(NBR,Hs90) 1
16 007912719 AS568-127(NBR,Hs90) 1
19 007912119 AS568-121(NBR,Hs90) 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 3
26 007912919 AS568-129(NBR,Hs90) 1
27 007921719 AS568-217(NBR,Hs90) 3
31 007912119 AS568-121(NBR,Hs90) 1
37 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
43 007900719 AS568-007(NBR,Hs90) 1

번호         부품번호               규            격                 개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
13 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
14 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 2
15 007913919 AS568-139(NBR,Hs90) 1
16 007922819 AS568-228(NBR,Hs90) 1
19 007912919 AS568-129(NBR,Hs90) 1
25 007911119 AS568-111(NBR,Hs90) 2
26 008050619 JIS B 2401 1B-G50 1
27 007922419 AS568-224(NBR,Hs90) 3
31 007912919 AS568-129(NBR,Hs90) 1
37 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
46 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1



내부구조

O 링

２４
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

EPFG-06

O링

EPFG-10

ＥＰＦＧ－０６／１０

ＥＰＦＲＧ－１０

번호          부품번호               규          격                 개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 2
13 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 2
15 007912619 AS568-126(NBR,Hs90) 1
18 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
24 007921719 AS568-217(NBR,Hs90) 2
25 007913319 AS568-133(NBR,Hs90) 1
26 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
29 007922619 AS568-226(NBR,Hs90) 1
34 007991219 AS568-912(NBR,Hs90) 2
36 007922719 AS568-227(NBR,Hs90) 1
40 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
46 007900717 AS568-007(NBR,Hs70) 1

번호          부품번호              규           격                 개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 2
13 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 2
15 007913719 AS568-137(NBR,Hs90) 1
18 007911219 AS568-112(NBR,Hs90) 1
24 007922419 AS568-224(NBR,Hs90) 2
25 007914119 AS568-141(NBR,Hs90) 1
26 007911219 AS568-112(NBR,Hs90) 1
29 007923219 AS568-232(NBR,Hs90) 1
34 007921819 AS568-218(NBR,Hs90) 2
36 007923419 AS568-234(NBR,Hs90) 1
40 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1

번호          부품번호             규              격               개 수

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901019 AS568-010(NBR,Hs90) 1
13 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
14 007914719 AS568-147(NBR,Hs90) 1
15 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
25 007914919 AS568-149(NBR,Hs90) 1
26 007911219 AS568-112(NBR,Hs90) 2
27 007922819 AS568-228(NBR,Hs90) 3
30 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
31 007923219 AS568-232(NBR,Hs90) 1
40 007922819 AS568-228(NBR,Hs90) 1
44 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1



직동형비례전자식방향・유  량   제   어   밸    브ＥＰＤＧ１－３
Proportional directional and flow control valves (direct operated type)

본 밸브는 종래의 2연,3연의 전자질환밸브와 교축밸브를 이용한 시스템

과 비교해서,공간절약 및 충격방지에 크게 공헌합니다.

또 설정기능내장 앰프탑재형은 시퀜스 등의 접점신호남으로 제어할 수 

있습니다.

유압심볼

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
２５

1 직동형 비례전자식 방향 .유량제어밸브

2 취부면치수  3：ISO 4401-03근거

3 스풀형식

2：２형    33：３３형

4 스프링셋트 방식  C : 스프링센터(3위치)

5 최대제어유량（Ｐ→Ａ／Ｂ의 차압＝0.7 MPa(7kgf/cm)

10：10 L/min    20：20 L/min

6   제어기의 유무

무기호 : 제어기 없음

A1：제 어 기     (설  정 기  부 착  )    탑  재  형

D：ＤＩＮ코넥션 접속형 제어기 탑재형

7 ＤＩＮ코넥터 제어기 종류 

A  : 아날로그 입력형

T   :타임머부착    설정기  내장형   ( 3설정  2타임머형  )

8 디자인번호

주1)Ｐ→Ａ／Ｂ의 차압≒0.7 MPa(7kgf/cm)일때의 수치입니다.

주2) 제어기 탑재형의 수치입니다.

（20 mm2/sのとき）

입력전압-유량특성(예)

차압-유량특성(예)

사양 특성곡선

ＡＢ

ＰＴ

P→A(B)→B(A)→T

．

２０

１０

１００－１０

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

Ｖ입력전압

１０Ｖ

４ ８ １２ １６０

차압 Mpa (*10kgf/cm)Ｐ

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

６５Ｖ

２Ｖ

１０

２０

ＥＰＤＧ１-３-３３Ｃ-２０-（ＤＡ）-２１
21 3 54 6 7 8

사용상의 주의사항

최 고 사 용 압 력    MPa

T 포 트 허 용 배 압          MPa

최 대 제 어 유 량 기 호              10 20

최 소 제 어 유 량 L/min(주1)           0.5 1

최 대 제 어 유 량 L/min(주1)           10 20

정 격 전 류           A

코 일 저 항    Ω

D I T H E R 주 파 수 Hz

D I T H E R 전 류 mA(p-p)

히 스 테 리 시 스

반 복 성

13(20 ℃)

100～110

200

7 ％(주2)

무 게 kg

형     식                                   EPDG1－3

21

14

1

2 ％(주2)

밸브본체：2.4
엠   프   ：0.5



사양

Ａ１형 제어기 블럭그림

단자 트리머 명칭                                                              결선도(예)

ＳＷ１ ＯＮ일때 ＳＥＴ１－Ｂ의ＶＲ로 부터 설정된 유량을 출력.

ＳＷ２ ＯＮ일때 ＳＥＴ２－Ｂ의ＶＲ로 부터 설정된 유량을 출력.

ＳＷ３ ＯＮ일때 ＳＥＴ３－Ｂ의ＶＲ로 부터 설정된 유량을 출력.

ＳＷ４ ＯＮ일때 강제적으로 입력해제상태가 됩니다.

ＳＷ５ ＯＮ일때 ＳＥＴ３－Ａ의ＶＲ로 부터 설정된 유량을 출력.

ＳＷ６ ＯＮ일때 ＳＥＴ２－Ａ의ＶＲ로 부터 설정된 유량을 출력.

ＳＷ７ ＯＮ일때 ＳＥＴ１－Ａ의ＶＲ로 부터 설정된 유량을 출력.

Ｖ ＩＮ

실선은 외부로 부터 신호를 입력할때의 예

점선은 내부전원을 이용할때의 신호압력의 예

사용상의 주의사항

●Ｔ포트

Ｔ포트(탱크)는 항상 작동유를 가득채운 상태에서 사용하십시오.

예를들어 크래킹압력0.035Mpa(0.35kgf/cm)정도의 체크 밸브를

설치할 것을 권장합니다.

배관끝은 반드시 유면밑까지 배관하여 주십시오.

취부볼트（JIS B 1176 강도구분12.9）

●취부볼트는 별도 주문하십시오.

●취부볼트의 체결토오크 : 7～8 N・m

서브 플레이트

●취부볼트는 부속되어 있지 않습니다.

●서브 플레이트는 별도 주문하십시오.

●외형치수에 대한 상세한 것은 Q8page 를 참조하십시오.

２６
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

육각렌치볼트                                  개     수

M5×50 4

ＭＯＮＩＴＯＲ

입력회호

설정회로
ＳＥＴ
입력
회로

설정회로
ＳＥＴ
입력
회로

극
성
판
별
회
로

안정화전원

앰프
전류
검출기

ＳＴＯＰ

드라이버

드라이버

ＳＴＯＰ

Ａ ＳＥＴ１
Ａ ＳＥＴ２
Ａ ＳＥＴ３

ＶＩＮ

Ｂ ＳＥＴ１
Ｂ ＳＥＴ２
Ｂ ＳＥＴ３

＋１５Ｖ

ＤＣ２４Ｖ

０Ｖ

－１５Ｖ

１２

６

１４
１３

１０

２
３
４

１５

８

９

１

５

７

１１

Ａ＋
Ｂ＋

Ｂ－

Ａ－

２４Ｖ

０
ＳＥＴ１ＳＥＴ２ ＳＥＴ３

ＮＵＬＬ

ＳＥＴ１ ＳＥＴ２ ＳＥＴ３

００２

２４Ｖ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

０ ４ ０． ． ．

００２．

０

ＭＡＸ

１Ａ～

．

Ｍ

Ｍ

ＣＵＲＲＥＮＴ

ＤＯＷＮ
０ ４

ＪＵＭＰ

ＤＯＷＮ ＭＡＸ ＪＵＭＰ

ＰＷＭ

Ｂ ＳＯＬ

Ａ ＳＯＬ

ＳＥＴ ＣＯ

ＡＬＡＲ

ＵＰ

ＵＰ

ＤＧ
．

０ ５Ａ～

．

１ ２Ａ～
．１Ａ～

～２ｓｅｃ．

０ ．０ ５Ａ～． ．１ ２Ａ～

． ～２ｓｅｃ．

Ｍ

Ｍ

ＤＯＷＮ

ＤＯＷＮ

．
．

．
．

．
．
．
．
．
．
．
．
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．
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ＭＯＮＩＴＯＲ
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．
．

．
．
．
．
．
．

．

（출력）

（입력）
（입력）

(출력)

ＶＲ 단자조정

２ ＳＥＴ１－Ｂ
３ ＳＥＴ２－Ｂ
４ ＳＥＴ３－Ｂ

６ ＳＴＯＰ

８ ＤＣ２４Ｖ
９ ０Ｖ

１５ ＋１５Ｖ
１４ ＳＥＴ１－Ａ
１３ ＳＥＴ２－Ａ
１２ ＳＥＴ３－Ａ

１０ Ｖ ｉｎ

１ －１５Ｖ

５ ＣＵＲＲＥＮＴ

１ ＳＥＴ１－Ｂ
２ ＳＥＴ２－Ｂ
３ ＳＥＴ３－Ｂ
４ ＤＥＬＡＹ ＵＰ Ｂ

６ ＤＩＴＨＥＲ

ＵＭＰ Ｂ
ＭＡＸ Ｂ
ＭＡＸ Ａ
ＵＭＰ Ａ

１１ ＯＦＦ ＳＥＴ

１３ ＤＥＬＡＹ ＵＰ Ａ
１４ ＳＥＴ３－Ａ
１５ ＳＥＴ２－Ａ
１６ ＳＥＴ１－Ａ

ＮＯ

５ ＤＥＬＡＹ Ｂ

１２ ＤＥＬＡＹ Ａ

７ ＳＥＴＣＯ

１１ ＡＬＡＲ

７

１０ Ｊ

Ｊ
８
９

９８７６５４３ １０ １１ １２ １３ １４ １５

２４ＶＤＣ

ＳＷ
７

ＳＷ
２

ＳＷ
３

ＳＷ
４

ＳＷ
５

ＳＷ
６

ＩＮＶ

５ｋΩ

２１

ＳＷ
１

５１ｋΩ ５１ｋΩ． ．

～ ～－１０ ０ １０ＶＤＣ（ ）

측면배관용        DGMS-3-1E-10-T-JA-J
이면배관용        DGVM-3-10-T-JA-J

3/8

배관구멍

Rc
서브플레이트 형식



외형치수

내부구조

O 링

 

比
例
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磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
２７

１
９

６

０

０

ＩＳＯ ４４０１－０３코트롤러 탑재형                                                                                                            취부면치수Ａ１

１８１

２２０

１
１
７

３
８

３
１

４
７

８

７４

２３６

８１

７３

７４

４
７

５
０

Ａ Ｂ

Ｐ

Ｔ

４０５．

３
２
５．

Ａ포트 Ｔ포트

Ｐ포트 Ｂ포트

２
３
５．

４－Ｍ깊이114深 １６８．

．４－φ７ ５（최대）

４
０
５．

２
７
８

１
０
３． ．

３２５
３１７５
２６６
１６３

０７５

．
．
．
．

．

배선접속구9양측)

Ｇ１／２

２
５．

２
４
５．

１
２
９
５．

１６７５．

５３５．

（ ）

번호         부품번호               규          격                  개 수

 2 007902117 AS568-021(NBR,Hs70) 2
 5 007911429 AS568-114(FKM,Hs90) 2
14 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 4



ＥＰ시리즈형 탑재형 제어기 ＥＰＡＤ
EP series proportional valve controllers (valve mounted type)

●DIN코넥터(DIN43650코넥터)를 사용하는 EP시리즈 비례전자식 제어밸브에 탑재하여

사용합니다.

●종래의 탑재형 제어기에 비교하여 크게 소형화되어 탈착이 용이합니다. 

●비례전자식 제어밸브의 위에 설치하여 사용하므로 제어기 자체의 발열을 감소시킨

설계로 되어있습니다.

 주위 온도최고７０℃까지 가능합니다.

●｢아날로그 입력형｣｢3설정형｣등 다양한 시스템에 대응하는 2종류가

준비되어 있습니다.

ＥＰＡＤ-Ａ-１Ａ-１２
21 3 4

형식

1 ＤＩＮ코넥터 접속형 제어기

2 기능

아날로그입력형

A：ＬＡＧ기능 제어기능

AL：ＬＡＧ기능 상시작동

설정기 내장형(3설정형)

SC：ＬＡＧ기능 상시작동

3 출력신호

1A：0～1 A

1A6：0～1.6 A

4 디자인번호

사양

●１Ａ출력형은 솔레노이드의 코일저항 １０～１４Ω（２０ ℃）에、

１．６Ａ출력형은６～１０Ω（２０ ℃)에적당합니다.

●3설정형은 3개의 설정용 트리머를 내장하고 있습니다. 이설정기에 압력,유량을

설정하면, 별도의 입력없이 시퀜스에 의한 작동이 가능합니다.

비례전자식 릴리프 밸브에 탑재하면 ,최소압력을 포함해 4단계

로 압력제어가 가능하며, 응답파형은 압력상승, 하강은 각각

별도로 제어가능합니다.

２８
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

종래회로                                     비례밸브사용회로

비례전자식 릴리프밸브에의 적용예

Ｐ
Ｔ

Ｐ

ＥＰＡＤ－ＳＣ

ＤＲ

Ｔ

ａ ｂ
Ｐ Ｔ

Ａ Ｂ

EPAD-＊＊-1A-12 EPAD-＊＊-1A6-12 EPAD-＊＊-1A-12 EPAD-＊＊-1A6-12

전 원 DC21～28 V DC19～28 V ＊2 ST1～3조정범위       0～0.99 A 0～1.65 A

정 격 출 력 전 원      1 A 1.6 A ＊2 NULL 조 정 범 위     0～0.47 A 0～0.78 A

＊1 입      력                    20 kΩ 20 kΩ 범 위 －20 ℃～＋70 ℃ －20 ℃～＋70 ℃

DITHER 조 정 범 위    90～300 Hz 90～300 Hz 조 건 IP65(밸브취수시) IP65(밸브취수시)

＊1 MAX 조 정 범 위  36～105 mA/V 60～176 mA/V 무 게 120 g 120 g

＊1 JUMP 조 정 범 위   0～0.47 A 0～0.83 A

LAG 조 정 범 위 5～1100 ms(시정수) 5～1100 ms(시정수)

형  식                                                                                       형  식 　　式

 ＊1：EPAD-A(L)-＊＊-12에 적용

 ＊2：EPAD-SC-＊＊-12에 적용



사양

블럭 다이아그램

●ＥＰＡＤ－ＳＣ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
２９

비례밸브사용회로종래회로

비례전자식 릴리프밸브에의 사용예

Ｂ ＥＰＤＧ１－３－３３Ｃ

Ｐ Ｔ

Ａ

Ｐ Ｔ

ＢＡ

ｂ ａ

Ｐ Ｔ

ＢＡ

ｂ ａ

ＥＰＡＤ－ＳＣ ＥＰＡＤ－ＳＣ

●ＥＰＡＤ－Ａ（Ｌ）

ＬＡＧ ＵＰ

ＪＵＭＰ

ＰＯＷＥＲ
ＳＵＰＰＬＹ

ＬＡＧ ＤＯＷＮ
ＰＷＭ

ＭＡＸ ＤＩＴＨＥＲ

ＬＡＧ
ＣＡＮＣＥＬ

２４Ｖ

０Ｖ

１５Ｖ

０Ｖ

ＤＣ

ＣＯＮＴＲＯＬ
ＬＡＧ

２４Ｖ

＋

＋

ＤＣ０～１０Ｖ ＋
ＩＮＰＵＴ

－

ＯＵＴＰＵＴ

ＩＮＰＵＴ

１５Ｖ

０Ｖ
０Ｖ

２４Ｖ
ＤＣ

２４Ｖ

＋

＋＋

ＮＵＬＬ

＋

ＳＥＴ１

ＳＥＴ２

ＬＡＧ ＵＰ

ＰＯＷＥＲ
ＳＵＰＰＬＹ

ＬＡＧ ＤＯＷＮ
ＰＷＭ

ＤＩＴＨＥＲ

ＳＥＴ３

＋ ＯＵＴＰＵＴ

ＳＥＴ１

ＳＥＴ２

ＳＥＴ３

ＳＥＴ２

ＳＥＴ３

ＯＮ

ＯＮ

ＯＮ

ＳＥＴ１



사용상의 주의 사항

●입력신호선은 실드선을 사용하고, 접지는 신호발생기측에서 행해주십시오.

●출하시에는 다음과 같이 조정되어 있습니다.

ＭＡＸ・・・・・・정  격  출  력  전  류   (  압  력  신  호  1 0  V  일  때  )  로     설  정  

ＮＵＬＬ,ＪＵＭＰ・・・・・・최소로 설정

입력설정기, LAG설정기,타이머설정기・・・・・・최소로 설정

ＤＩＴＨＥＲ・・・・・・１６０ Ｈｚ로 조정

●단자내에 배선할 수 있는전선은 최대２．５mm2
입니다.

외형치수

３０
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

ＶＶ

０

２
４

２
７

（
４
５
）

３４ （Ｍ３）

ＥＰＡＤ－ＳＣ－＊＊＊－１２

ＳＴ１ ＳＴ２

ＬＡＧ

Ｓ
Ｔ
３

Ｓ
Ｔ
２

Ｓ
Ｔ
１

ＳＴ３

ＤＯＷＮＵＰ

ＤＩＴＭＡＸ

φ６～１２

취부나사

케이블그랜드

Ｇ１／２

적용전선외경

주)DIN코넥터 취부부분의 가스켓은 본품에 포함되어 있지 않습니다.
필요한 경우엔 별도 주문하십시오.
ＤＩＮ

３
４

１８

１
８

－＋ＶＶ

４
６

５５

（２６） Ｉ
Ｎ

Ｉ
Ｎ０

２
４

ＥＰＡＤ－Ａ －＊＊＊－１２

단자내・조정트리머 배치도

ＬＡＧ

Ｌ
Ａ
Ｇ

ＪＵＭＰ

ＤＯＷＮＵＰ

ＤＩＴＭＡＸ

ｍｍ． ２

２３５．

７８５．

전원모니터용

체크단자

（적용전선             최대）

단자내

전원램프 （Ｌ）２ ５



ＥＰ시리즈용 제어기 Ｐ－Ｘ／Ｚ
EP series proportional valve controllers

1 ＥＰ시리즈용 제어기

2 제어방식

X：o p e n 형   루 프 형

Z：위  치  센  서   (    L   V  D  T  )     c   l  o  s  e  d   루  프   형   

3 불감대 조정기능

무기호 : 외부접점 절환형

J : 내부접점 절환형

4 취부방식

무기호 : 판넬 취부형

W :  벽면 취부형

5 디자인번호

사양

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
３１

Ｐ-Ｚ-（Ｊ）-（Ｗ）-１４
1 3 42 5

형식

ＭＯＮＩＴＯＲ

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

２

１

３

４

９

１０

１１

１２

１３

１４

５

６

７

８

１５

１６

１７

ＤＥＬＡＹ１

ＤＥＬＡＹ２

ＳＷ
ＯＰＥＮ－ＣＬＯＳＥ

ＭＩＮ １０

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ
－
Ｍ
Ｆ
Ｂ

－
Ｃ
Ｉ
Ｒ
Ｃ
Ｕ
Ｉ
Ｔ

ＳＷ

Ｖ／Ｉ

ｍｓｅｃ

１２０Ｈｚ
１００～

＋

＋
４５～１５６
ｍＡ／Ｖ

＋ ＋

０Ｖ

ＪＩＳ－ＣＮＲＯＩＳＰＦ
０１３００５

ＭＡＸＮＵＬＬ１５Ｖ

＋
－

ＭＡＸ １５７ｍＡ／ＶＩ

Ｐ

ＤＩＴＨＥＲ
ＧＡＩＮ

１４Ω

＋

ＳＷ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

０Ｖ

＋２４Ｖ

ＤＩＴＨＥＲ１

１ ２ ３

４ ５

블럭 다이아그램(P-Z-14의 예)          例）

ＡＣ１００／１１０Ｖ

ＤＥＬＡＹ１２，

ＭＡＸ ０４ｓｅｃ．

０２８．
～２３．

５４～２０．

ＰＯＳＩＴＩＯＮ

ＦＲＡＭＥ
ＪＵＭＰ ＳＷ

ＣＩＲＣＵＩＴ

Ｐ
Ｏ
Ｗ
Ｅ
Ｒ
Ｓ
Ｕ
Ｐ
Ｐ
Ｌ
Ｙ

ＰＯＷＥＲ
ＤＣ２４Ｖ

ＪＵＭＰ

ＳＡＷＴＯＯＴＨ ＷＡＶＥ

ＪＵＭＰ

２０～５０ｋΩ

０～１Ａ

２ｋΩ

０～５００ｍＡ

ｍｓｅｃ

０Ｖ

전 원 AC100/110 V  50/60 Hz

최 대 소 비 전 력     45 VA

입 력 신 호 전 압     0～10 V

입력임피던스            24 kΩ(入力10 V, 出力1 A時)

출 력 전 류 0～1 A

부 하 저 항 14～19 Ω

D I T H E R 주 파 수 100～120 Hz

D I T H E R 전 류 0～400 mA(P-P) 

직 선 성 1 ％이하

사 용 온 도 범 위    0～50 ℃

저 장 온 도 범 위   －10～＋75 ℃

상 대 습 도  30～90 ％



외형치수

３２
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

（ ）

７
０

１
４
０

１
６
０

１
０

２２２

２３０

１３０１３

Ｐ－Ｚ－Ｊ－Ｗ－１４

Ｏ
Ｓ
Ｃ

１
８

Ｏ
Ｖ

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ

Ｖ
Ｒ
Ｅ
Ｆ

Ｐ
Ｏ
Ｓ

Ｏ
Ｓ
Ｃ

１
３

１
４

１
５

１
６

１
７

ＶＡＬＶＥＰＲＯＰＯＲＴＩＯＮＡＬ

ＦＵＳＥ

ＯＦＦ

ＯＮ
ＰＯＷＥＲ

ＭＥＴＥＲ

ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸＰ

Ｉ ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＮＵＬＬ ＪＵＭＰ ＭＡＸ ＤＩＴＨＥＲ ＵＰ ＤＯＷＮ
ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

－＋

ＬＯＡＤ ＡＣＦＲＡＭＥ０Ｖ－１５ＶＩＮＰＵＴ＋１５Ｖ

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １２

０Ｖ１００ＶＯＰＴＩＯＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＦＢ

ＯＰＥＮ

ＰＯＷＥＲ ＩＮＤ

６－Ｒ２５．

５

４

（ ）（ ）Ｐ－Ｘ－Ｊ－１４／Ｐ－Ｚ－Ｊ－１４

최대１９３

１
７
８

６８

２
０
０

１
９
０

８０

７０

ＪＵＭＰ

ＣＯＮＴＯＲＯＬＬＥＲ
ＰＲＯＰＯＲＴＩＯＮＡＬ ＶＡＬＶＥ

ＰＯＷＥＲ

ＰＯＷＥＲ

ＪＵＭＰ

ＮＵＬＬ

ＦＵＳＥ

ＯＮ

ＯＦＦ

ＭＥＴＥＲ

（ＯＦＦ）
ＮＯＲＭＡＬ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＤＯＷＮ

ＵＰ

ＤＩＴＨＥＲ

ＭＡＸ

ＯＮ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＦＲＡＭＥ

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ

＋１５Ｖ

１７

１６

１５

１４

１３

１２

１１

１０

９

８

７

６

５

４

３

２

１

－

＋

ＳＷ

＋

ＪＵＭＰ

ＡＣ

１００Ｖ

ＬＯＡＤ

０Ｖ

５

５

４－φ４ ５구멍．

１０



1 E P시리즈용  기판형  제어기

2 제어방식

X  :  open  루프형

z   :  위 치 센 서  (  L V D T )  c l o s e d 루 프 형 

3 불감대 조정기능

무기호 : 외부접점 절환형

J :  내부접점 절환형

4 전류계

무기호 : 전류계없음

A :  전류계 있음

5 디자인 번호

사양

사양

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
３３

전 원 DC24 V±5 ％ 1.1 A

입 력 신 호 전 압   DC0～10 V

입력임피던스            24 kΩ(입력10 V,출력1 A일때)

출 력  전 류 0～1 A

부 하 저 항  14～19 Ω

D I T H E R 주 파 수 0～400 mA(p-p) 

D I T H E R 전 류       100～120 Hz

사 용 온 범 위         0～50 ℃

ＰＢ-Ｘ-（Ｊ）-（Ａ）-１４
21 3 4 5

（ ） （ ）

１
４
０

１
２
５

１４５

１３０

ＰＢ－Ｘ－Ｊ－１４／ＰＢ－Ｚ－Ｊ－１４

－１５Ｖ

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １２

ＩＮ＋１５Ｖ ０Ｖ ＦＲＡＭＥ
＋ ＋－ －
ＬＯＡＤ

ＰＯＷＥＲ

＋ －
ＳＷ
ＪＵＭＰ

７５

７
５

．

．
３
０

６
２

８
２

１
０

１０

４－Ｍ３

４－Ｍ３深８

형식

ＥＰ시리즈용 기판형 제어기 ＰＢ－Ｘ／Ｚ
EP series proportional valve controllers (PCB type)



다채널형 제어기 ＥＰＡ
EP series proportional valve controllers (multi-channel type)

ＥＰ시리즈용

●본 제어기는 2입력 1출력으로 되어 있으므로 절환 스위치 신호에 따른 2단 

입력절환이 가능합니다.

또 3회로 병렬로 배치되어 있으므로 동시에 3대의 비례밸브를 

구동 할 수 있습니다.

●출력부는 정전류제어를 행하기 때문에 부하저항이 변화해도 출력전류는 

항상 일정합니다.

●６Ｓ３,６Ｄ３형은 위체센서형 유량조정밸브를 구동하는 feed back

회로를 내장하고 있으므로 OPEN루프형보다 고정도의 유량제어가

가능합니다.

1 E P  시리즈용  다채널형  제어기

2 입력수

6  :  2  입 력  /  1 출  력 ×３채널

3 제어 구조방식

4 출력수

3：３출력

5 출력파형기로

6 디자인번호

사양

３４
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

X 　　모든채널                             ―

S 　　채널2,3                                채널1

D 　　채널3                                  채널1,2　

기호                open 루프형                   위치센서(LVDT)
    closed루프형

채널수                    1 2 3 1 2 3

무기호            ○ ○ ○ ― ― ―

A ― ― ― ○ ○ ○

B ○ ― ― ― ○ ○

C ― ○ ― ○ ― ○

D ― ― ○ ○ ○ ―

파형                                                     1차 지연파형
적분파형

ＥＰＡ-６Ｘ３-Ａ-１０
21 63 4 5

형식

전 원 AC100/110 V  50/60 Hz

최 대 소 비 전 력   80 VA

입 력 신 호 저 항   DC0～10 V

입력임피던스                22 kΩ

출 력 전 류 0～1 A/1ch

부 하 저 항 14 Ω(at20 ℃)

D I T H E R 주 파 수  10～140 Hz

チャンネル１: 0～400 mAp-p(삼각파)

チャンネル２,３: 0～300 mAp-p(삼각파)

직 선 성 1 ％이하(지령전압VS전류)

사 용 온 도 범 위     0 ～50 ℃

저 장 온 도 범 위 －10～＋75 ℃

상 대 온 도 30～90 ％

무 게 4 kg

D I T H E R 전 류



사양

외형치수

주)위 그림은 EPA-6×3-（＊）-10을 나타냅니다.

EPA-6S3-（＊）-10,EPA-6D3-（＊）-10은, 외형치수는 위 그림과 같지만

일부 외괸(단자내 부분)이 다릅니다.

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
３５

블럭 다이아그램

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）
（ ）

（ ）

（ ）

４２

３０

２９

２８

１７

１６

９

８

７

６

５

４

３

２

１
２４ｋΩ×２

Ａ

Ａ

ＵＰ１

ＤＯＷＮ１

Ｄ

Ｆ

Ｆ

ＭＡＸ１

Ｐ１

Ｖ／Ｉ

Ｇ

Ｇ

Ｅ ＭＡＸ２

ＵＰ２

ＤＯＷＮ２

２４ｋΩ×２

ＵＰ３

ＤＯＷＮ３

ＭＡＸ３

Ｈ

Ｂ

Ｂ

Ｃ

２４ｋΩ×２

Ｃ
０Ｖ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

ＯＰＴＩＯＮ（정원）

ＤＣ２４Ｖ

０Ｖ

＋１５Ｖ

０Ｖ

－１５Ｖ
ＦＲＡＭＥ

５０ｍＶ

５０ｍＶ

５０ｍＶ

０Ｖ

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ１

０Ｖ

ＡＣ１００Ｖ
電源

ＩＮＰＵＴ２

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ３

ＩＮＰＵＴ４

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ５

ＩＮＰＵＴ６

＋

－
２５ｓｅｃ
５ｍｓｅｃ

１１０～１４０Ｈｚ

※１

※２

＋

－
５ｍｓｅｃ
２５ｓｅｃ

ＯＰＥＮ
※３

ＳＷ１
ＭＦＢ

Ｐ２

ＯＰＥＮ

ＭＦＢ
ＳＷ２

※４

１１０～１４０Ｈｚ

Ｖ／Ｉ

３１

３２

３３

３４

１１

ＤＣ２４Ｖ １０

３５

ＬＶＤＴ

ＶＲＥＦ

ＯＳＣ

ＯＳＣ

ＰＯＳＩＴＩＯＮ

ＤＣ２４Ｖ １２

０Ｖ

ＤＣ２４Ｖ

Ｖ／Ｉ １５

１４

４１

４０

３９

３８

３７

ＤＩＴＨＥＲ２

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ
Ｍ
Ｆ
Ｂ

Ｃ
Ｉ
Ｒ
Ｃ
Ｕ
Ｉ
Ｔ

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ
Ｍ
Ｆ
Ｂ

Ｃ
Ｉ
Ｒ
Ｃ
Ｕ
Ｉ
Ｔ

ＰＯＳＩＴＩＯＮ

ＬＶＤＴ

ＶＲＥＦ

ＯＳＣ

ＯＳＣ

１ ２ ３

４ ５

１ ２ ３

４ ５

Ａ

１１０～１４０Ｈｚ

１４Ω

１４Ω

１４Ω

밸브접속에

１

２

１

２

１

２

실드선

Ｈ

Ａ

＋

ＩＮＰＵＴ

１８ １９

１→２
ＳＷ

ＳＷ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

Ｂ Ｂ

＋

ＩＮＰＵＴ

２０ ２１

３→４
ＳＷ

ＳＷ

Ｃ Ｃ

＋

ＩＮＰＵＴ

２２ ２３

５→６
ＳＷ

ＳＷ

ＣＨ１ ＣＨ２

Ｅ

＋

Ｄ

＋

ＢＩＡＳ

２４ ２５

ＢＩＡＳ
ＳＷ

ＳＷ

２６ ２７

ＳＷ
ＳＷ

부 하

부 하

부 하

ＳＷ회로            ＳＷ회로           ＳＷ회로                                  ＳＷ회로ＳＷ回路

표시일때ＤＣ１５～２４Ｖ ＯＮ

３６

１３

Ｉ１

Ｉ２

０４ｓｅｃ．

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

０３４～３．

．０３４～３

ＮＵＬＬ１ ０～１Ａ

ＢＩＡＳ ０～１Ａ

ＮＵＬＬ２ ０～１Ａ

ＢＩＡＳ ０～１Ａ

ＮＵＬＬ３ ０～１Ａ

ＪＵＭＰ１ ０～７００ｍＡ

ＪＵＭＰ２ ０～７００ｍＡ

ＪＵＭＰ３ ０～７００ｍＡ
ＤＩＴＨＥＲ３ ＴＲＩＡＮＧＬＥ ＷＡＶＥ

ＴＲＩＡＮＧＬＥ ＷＡＶＥ

ＤＩＴＨＥＲ１ ＴＲＩＡＮＧＬＥ ＷＡＶＥ

※1 ※2 SW1 SW2
형식           

              회로의 유무        스위치 유무

EPA－6X3－(*)－10 무
※3접속

無
※4접속

EPA－6S3－(*)－10

EPA－6D3－(*)－10

無 無

유 무

유 유

유 무
※4접속

유 유

그림의 점선 안의 회로는 형식에 따라 위 표와 같이 됩니다.,

Ｍ３

고정나사

２６８

２７６

４

１
４
０

７
０

１
６
０

１０

１０

２３ １４０

단자내 상부가 Base에서 분리됩니다.

죄우고정나사를 풀면

．

５
．

１
７

×２

냄비형소나사 ． ７２

８６

아크릴 커버 상부에 단자번호 인쇄

Base

ＢＩＡＳ

ＭＩＮ

ＢＩＡＳ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ ＭＡＸ

ＵＰＤＩＴＨＥＲ

ＭＡＸ

ＭＡＸＪＵＭＰＮＵＬＬＲＵＮ ＤＯＷＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

８

ＢＩＡＳＵＰＤＩＴＨＥＲＭＡＸＪＵＭＰＮＵＬＬＲＵＮ ＤＯＷＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＵＰＤＩＴＨＥＲＭＡＸＪＵＭＰＮＵＬＬＲＵＮ

＋２４Ｖ ＋１５Ｖ －１５Ｖ

ＰＯＷＥＲ ＩＮＤ

ＤＯＷＮ

ＶＡＬＶＥＰＲＯＰＯＲＴＩＯＮＡＬ

１２

Ｆ
Ｒ
Ａ
Ｍ
Ｅ

ＥＰＡ－６Ｘ３－１０ ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ

ＣＨ１ ＣＨ２ ＣＨ３

ＩＮＰＵＴ
ＣＨ１ ＣＨ２ ＣＨ３

ＪＵＭＰ
ＣＨ１ ＣＨ２

ＢＩＡＳ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

＋１５Ｖ －１５Ｖ ＩＮＰ ＳＷ１→２ ＩＮＰ ＳＷ３→４ ＩＮＰ ＳＷ５→６ ＣＨ１ ＢＩＡＳ ＣＨ２ ～ＡＣ

＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＯＰＴＩＯＮ１００Ｖ ０Ｖ
１６ １７ １８ １９ ２０ ２１ ２２ ２３ ２４ ２５ ２６ ２７ ２８ ２９ ３０

ＣＨ１ ＩＮＰＵＴ ＣＨ２ ＩＮＰＵＴ ＣＨ３ ＩＮＰＵＴ ＣＨ１ ＬＯＡＤ ＣＨ２ ＬＯＡＤ ＣＨ３ ＬＯＡＤ

１ ２ ＯＶ ３ ４ ＯＶ ５ ６ ＯＶ ＋ － ＋ － ＋

３０２９２８２７２６

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １３ １４ １５

１６ １７ １８ １９ ２０ ２１ ２２ ２３ ２４ ２５

１５１４１３１２１１１０９
－

７６５４３２１

ＮＣ

ＣＨ２

ＣＨ３

ＣＨ１

（ＯＦＦ）
ＮＯＲＭＡＬ

ＮＣ

ＭＥＴＥＲ

ＦＵＳＥ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＰＯＷＥＲ

６－Ｒ２５

８
３

．

１４ ．

．



신호제어기 ＥＣ－４Ｓ
Signal controllers

1 4  채널  신호제어기

2 지체시간

100：최  대  5  초

22：최   대   1  초

3 디자인 번호

사양

블럭 다이아그램

３６
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

１

２

３

４

５

６

７

８

１０

１１

１２

안정화
전원

－１５Ｖ

ＶＲ５

ＶＲ１

ＶＲ２

ＶＲ３

ＶＲ４

＋１５Ｖ

＋１５Ｖ

＋１５Ｖ －１５Ｖ

ＡＣ１００Ｖ
ＡＣ１１０Ｖ

ＡＣ２００Ｖ
ＡＣ２２０Ｖ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

Ｅ

＋１０Ｖ

ＳＷ
０Ｖ ＦＵＳＥ

아날로그

아날로그

아날로그

아날로그

아날로그

아날로그

ＮＯＴ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

２ＮＯＴ

－

＋
연산증폭기ＩＣ －

연산증폭기
＋
ＩＣ

＋１０Ｖ

－５Ｖ

ＯＵＴ

Ｅ

ＬＡＧ

ＣＨ１

ＣＨ２

ＣＨ３

ＣＨ４

ＧＡＴＥ Ｅ

ＡＣ ０Ｖ

ＡＣ２００Ｖ

ＡＣ１００Ｖ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

전 원 AC100/110,AC200/220 V 50/60 Hz 20 VA

입력접점용량     DC24 V  20 mA

출 력 신 호 DC0～＋10 V

직 선 성 0.5 ％이하(FULL SCALE)

NULL조정범위     ±2 ％(FULL SCALE)

방치d r i f t        0.5 ％이하(FULL SCALE)

온도d r i f t        1.0 ％이하(FULL SCALE)

사용온도범위     0～50 ℃

저장온도범위     －10～80 ℃

상 대 습 도 25～95 ％

무 게 약 2.5kg

LAG 조 정 범 위
0.5～5 초―EC-4S-100-12
0.1～1 초―EC-4S-22-12

ＥＣ-４Ｓ-１００-１２
2 31

형식



외형치수

판넬 커트치수

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
３７

２

０．５Ａ

３

４

５

６

７

８

９

１０

１１

１２

ＦＵＳＥ

１

ＰＯＷＥＲ

ＣＨ４ ＧＡＴＥ

ＡＣ １００Ｖ

ＡＣ ２００Ｖ

ＧＡＴＥ Ｅ

ＡＣ １１０Ｖ

ＡＣ ０Ｖ

ＡＣ ２２０Ｖ

ＯＵＴ ＰＵＴ

ＯＵＴ ＰＵＴ Ｅ

ＬＡＧ ＧＡＴＥ

ＣＨ２ ＧＡＴＥ

ＣＨ３ ＧＡＴＥ

ＣＨ１ ＧＡＴＥ
０

２

４ ６

８

１００

２

４ ６

８

１０

０

２

４ ６

８

１０ ０

２

４ ６

８

１０

ＳＩＧＮＡＬ

ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ

ＣＨ２ＣＨ４

ＰＯＷＥＲＩＮＤ

ＣＨ４

ＬＡＧ

ＮＵＬＬ

ＣＨ１ＣＨ３

ＥＣ－４Ｓ－＊＊＊－１２
ＭＯＤＥＬ

１７

２
０
０

１
９
０

５

７０

８０

５ ２０３

１
７
９

６９

구멍．

Ｍ３

４－φ４ ５

．

７０

７０ ．

１
８
０ １
９
０＋
０
５

０

＋０５
０



３방향 서보밸브 ＳＴ３
3way servo valves

●단순한 구조로 보수 . 조정이, 용이 합니다.

●사출속도 제어 , 배압력제어 , 보압력제어등 사출 성형기에 필요한 복합

기능을 갖고 있습니다.유압심볼

1 ３방향 서보 밸브

2 취부면 치수

7：ISO 4401-07준거

H7：ISO 4401-07에Ｗ포트 추가

3 스풀 형식(유압심볼 참조)

4 정격유량(사양) 참조 참                 

5 압력제어시 소요유량 (사양 )참조

6 디자인번호

12：ST3－7

11：ST3－H7

사양

※ 타입A 는 액츄에이터의 접속이 A포트가 됩니다.

타입B는 액츄에이터에의 접속이 A및 B 포트가 됩니다.

（ＳＴ３－Ｈ７의 경우 , 액츄에이터에의 접속은 A 및 B포트가 됩니다.

３８
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｐ ＹＴ

Ａ Ｂ

Ｘ

ＢＡ

ＴＰ Ｗ Ｙ

Ｘ

ＳＴ３－Ｈ７

ＳＴ３－７－Ｂ

형식                                                         ST3－7 ST3－H7

최 고 사 용 압 력

압 력 제 어 범 위

압 력 제 어 시

최 소 유 량

파 이 로 트  압 력       5 ~ 7 MPa 7 MPa이하

파 이 로 트  유 량

( 정 상 상 태 ,7 MPa 일 때 )

히 스 테 리 시 스

주 파 수 응 답   약 36 Hz(－3 dB) 약25 Hz(－3 dB)

사 용 온 도 범 위

작 동 유 점 도

전 자 액 츄 에 이 터

입 력 전 류

D I T H E R 입 력

소 비 전 력

필  터  레  이  션

（ 공 칭 여 과 립 도 ）

무 게 12.5 kg 21 kg

정 격 유 량

작 동 방 식   전 류 제 어 방 식
      압력피드백제어에 의한 유압 파이로트 구동방식

0～60 ℃(作動油温度)

P,A,B,T포트：25 μm
X(파이로트포트)：10 μm

50～70 mA rms/코일,약350 Hz

3.2 W(1.6 W/코일),20 ℃일때

토오크 모터 　40 Ω(20 ℃일때) 코일×2

－400～＋400 mA(병렬접속)

0～20 MPa

20：20 L/min
40：40 L/min

32～68 mm2/s (40 ℃)

약3 L/min 약5 L/min

2 ％이하

10：10 L/min
20：20 L/min

(밸브차압력3.5 MPa(200kgf/cm)
100：100 L/min(타입A)※
200：200 L/min(타입B)※
350：350 L/min(타입B)※

(밸브차압력1 MPa(10kgf/cm)일때
700：700 L/min

20 MPa(Y포트0.1 MPa(1kgf/cm))

ＳＴ３-７-Ｂ-３５０-１０-１２
1 52 643

형식



주파수 응답특성(예)

밸브차압-유량특성(예)

상용상의 주의사항

입력전류-유량특성(예)

입력전류-압력특성(예)

●영점조정나사

출하시에 조정되어 있으므로 재조정할 필요 없습니다.

●드레인 배관

Ｙ포트(드레인)의 허용배압은０．１MPa(1kgf/cm)입니다.Y포트 배관은

 직접 탱크로 되돌리고 관끝은 반드시 유면밑까지 배관하십시오.

●밸브와 액츄에이터간의 배관

밸브는 액츄에이터측에 설치해, 밸브와 액츄에이터간의 배관은

가능한 짧게 하십시오.

●파이로트 라인에는 여과립도 １０μｍ이하의 필터를 설치해 주십시오.

●파이로트입력

ＳＴ３－７은５～７ MPa (50~70kgf/cm)의 일정압력을 공급.

대표시스템예

●공기빼기

공기빼기 플러그는 (2개소)로부터 공기빼기를 행해주십시오.

취부볼트（JIS B 1176 강도구분12.9상당）

●취부볼트나사는 별도 주문하십시오.

●취부볼트의 체결토오크

M6,1/4-20UNC  : 12～15 N・m

M10,3/8-16UNC : 50～60 N・m

서브플레이트

●서브플레이트와 취부볼트는 별도 주문하십시오.

●외형치수에 대한 상세한 것은 Q 6page를 참조하십시오.

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
３９

특성곡선

保圧力
制御

制御
背圧力

制御
射出速度

３方向サーボ弁

計量モータ

Ｐ
圧力検出

Ｖ
速度検出

射出シリンダ

ＳＴＣ－Ｙ
サーボ

コントローラ

ST3-7밸브차압＝3.5 MPa

ST3-7 ST3-H7

ST3-H7

미터나사                유니파이나사

　M6×90 1/4-20UNC×88.9 2
　M10×95 3/8-16UNC×95.2 4
　M6×45 1/4-20UNC×44.5 2
　M10×50 3/8-16UNC×50.8 4

   ST3-7

개수
육각렌치볼트

밸브형식

   ST3-H7

１ ５５ １０ ２０ ５０ １００

０

－１０

－２０

０

４０

１２０

８０

１６０

게인

위상차

ＳＴ３－Ｈ７

ＳＴ３－Ｈ７

ＳＴ３－７

ＳＴ３－７

느
린
위
상

ｄＢ

게
인

Ｈｚ주파수

°

°

°

°

°

１００ ２００ ３００ ４００

１００

２００

３００

４００

０

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

스풀：３５０

스풀：２００

스풀：１００

입력전류ｍＡ

１００

２００

３００

４００

０ １ ２ ３ ４ ５ ６ ７

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

스풀：３５０

스풀：２００

스풀：１００

차압 10kgf/cm)Mpa*

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

．３５△Ｐ＝

△Ｐ＝

△Ｐ＝

△Ｐ＝

△Ｐ＝

．

．

．

１５

１

０６

０４

△Ｐ＝７

ｍＡ입력전류

２００

０

４００

６００

８００

１００ ２００ ３００

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

２００

４００

６００

０ １ ２ ３ ４

유
량

／Ｌ ｍｉｎ

차압Mpa 1 * 10kgf/cm)

３００ｍＡ ２５０ｍＡ

２００ｍＡ

１５０ｍＡ

１００ｍＡ

３５０ｍＡ

０ １００５０ １４０

Ｍ ａＰ

제
어
압
력

ｍＡ입력전류

５

１０

１４

　  DGSM-04-10-JA-M 1/2
　  DGSM-04X-20-JA-M 3/4

밸브형식                 서브플레이트형 
            배관구멍

Rc

ST3-7



외형치수

４０
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

취부면치수

５０７１

３
４

９
６

２４

１１
８
８ １
１
３

２
３

１２３

５
０

１
１

９
２

１４７

２０

Ｘ

Ｙ

ＢＡ

ＰＴ

          제어기측플러그(L형)

    케이블크램프

주) 제어기측 플러그 및 케이블
크램프는 밸브 본체에 부속
됩니다.

３
３

Ｐ포트구멍

ＳＴ３－７

０

０

５４

２
５

７

３３３

２２３

９
２

２－φ７ φ１１穴

４－φ１１

． 볼 트 자 리 파 기 그 림 표시

．

３４１

Ｘ포트(파이로트)

Ｙ포트(드레인)

필터내장부

공기빼기용플러그A(육각구멍이면폭3)
６
９
９

공기빼기용플러그B

Ｂ포트

Ａ포트

Ｔ포트

：ＭＳ３１０８Ｂ １４Ｓ－２Ｓ

：ＭＳ３０５７－６Ａ

． ２－φ３위치결정핀

．

영범조정용 록크나사

육각구멍이면폭

영점조정나사

． １
３
３
５

３
０
６

２－Ｍ６ 깊 이 １４

４－Ｍ１0깊 이 ２０深 ２－φ６．

．
６９９
５５６

１４３
１２７

．

１
１

深２－φ４ ８

８
３
３

６
７
５

５
１
６

３
５
７

１
３
５．

１
０
１
６ ．．．． ．

볼트자리파기깊이그림표시，

φ１７ ５

１０１６

．
７
１
５ ．

．
６
４

２５

１
２

．

．

４－φ１７ ５

７１５

１６

．
．

．
．

．
１
６

１
６
４

８
０１
１
４

９３

５０

최대４１０

취부면치수           제어기측플러그(L형)

    케이블크램프

Ｗ

１６１

Ｔ

Ａ Ｂ

Ｐ

Ｘ

Ｙ

주)제어기측 플러그 및 
케이블 크램프
별도 주문하십시오.

：ＶＡ２７６１５
：ＶＡ２７６１６

구멍

토기멕 부품번호
플러그
     케이블크램프

６
１ ９
４

ＳＴ３－Ｈ７

０

０
０

５４

２
５

２－φ７ φ１１

．

３
５６
９
９

．

．

． １
０
６
３

．

２－φ３

深

深

．

５
１
６

３
６

．
５５６

１４３

深

．

３４９

１２７

１６

６
７
５

３
５
７

１
３
５．

，

４－φ１１

볼트자리파기깊이그림표시

Ｔ포트

Ａ포트 Ｙ포트(드레인)

Ｂ포트

공기빼기플러그Ｗ포트(탱크)

Ｘ포트(드레인)

Ｐ포트

：ＭＳ３１０８Ｂ １４Ｓ－２Ｓ

：ＭＳ３０５７－６Ａ

． 위치결정핀 필터내장부

영점조정나사

영점조정용록크나사

(육각구멍이면폭

２－Ｍ６ １２

４－Ｍ１０ １７

１
２

５－φ２１

２－φ４ ８

２－φ６

．

１
６

１
２

９
４ ．

６
箇
所

（
）

볼트자리파기깊이그림표시穴

φ１７５

７
１
５ ．

．

３４１

１０１６

５
８
３

．

２５

６
４

８
３
３ ．

．

２５４

７１５

．

．
６９９

．

．

．

１
０
１
６ ．．．



３방향  서브밸브용 제어기 ＳＴＣ－Ｙ
3 way servo valve controllers

●본 제어기는 3방향 서브밸브 ST3 시리즈의 전용제어어기로서 , 사출속도제어,

보압력제어, 배압력제어,대해서 보상회로를 설치하였습니다.

●보상회로는 비례동작과 적분동작을 병용한 P1 동작으로 구성되어 있으므로

설정입력과 출력간의 편차가 생기지 않는 안정된 응답이 

가능합니다.

●P1보상용 조정기에ㅔ는 디지털표시의 손잡이가 달려 있으므로 조정이 

용이합니다.

●사출속도제어에서 보압력 제어에의 절환이 부드럽게 진행됩니다.

1 ＳＴ３시리즈용 서보 제어기

2 제어방식

Y： c  l  o  s  e  d   루  프  형 

3 보상회로

3  :  3 채 널  (  압 력  2 채 널  ,  속 도 1 채 널)

4 디자인 번호

기본구성

（1） 루프Ａ：사  출  속  도   제  어  

일반적인 속도제어에 적용가능합니다.

（2）루프Ｂ：보  압  력  제  어  

일반적인 압력네어에 적용가능합니다.

（3）루프Ｃ：배  압  력  제  어  

저압력제어, 저응답의 압력제어에 적용가능합니다.

사양

주)*표중의○안의 숫자는 단자번호를 나타냅니다.

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
４１

게인/바이어스회로
기준입력

루프Ａ

루프Ｂ

루프Ｃ

open루프형

전류증폭회로

전류출력

전류출력

（모니터용）

－

＋

＋

－

＋

＋

＋

＋

＋

기본구성도

압력

속도

보상회로

보상회로ＰＩ

ＦＢ

ＦＢ

ＰＩ

보상회로ＰＩ

ＡＳＷ Ｂ

ＡＳＷ Ｃ

ＡＳＷ Ａ

ＡＳＷ Ｄ

주)그림의 "ASW"는 콘트롤러 내부의 아날로그 스위치를 나타냅니다.ＡＳＷ

－

ＳＴＣ-Ｙ-３-１３
1 42 3

형식

전               원         AC100 V±10 ％,50/60 Hz

전               력　       12 VA

정격출력전류             ±400 mA

DC0～10 V(루프ﾟA,B,C공용)

20 kΩ(①-②입력) 

16 kΩ(⑦-⑧입력)

속도FB(루프A)     DC1.6～10 V(기준입력10 V에 대해서)

임렵임피던스            10 kΩ(③-④입력)            

입력FB(루프)              DC3.5～10 V(기준입력10V에 대하여)

      (루프C)            DC 1～7 V(기준입력10V에 대하여) 

입력임피던스             10 kΩ(⑤-⑥입력)

SWA,SWB,SWC,SWE와 각SW(-단자)와COM(＋

단자)에DC15～24 V표시에 ON이 됩니다

OFF할때는 1V 이하로 하십시오.

부하저항                   18～26 Ω(⑬―⑭,직류전항분)

사용온도범위              0～55 ℃

저장온도범위           －10～＋80 ℃

사용습도범위             30～90 ％(결로없음)

무          게                2.5 kg

기준입력
입력임피던스

절환입력



사양

배선
상세한 것은 기본구성도를 참조하십시오,

단자는 사용하고 있는것만 표시하고 있습니다.

외형치수

취부치수

본 제어기는 벽면설치형이므로, 아래 그림과 같은 

나사가공을 하여 설치하십시오.

４２
Ｊ

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

입력１

＊속도ＦＢ

입력２

ＦＢ＊압력

슬로프회로예

Ｄ Ａ

Ｃ Ｂ

Ａ

Ｂ

Ｃ

Ｄ

＋

－

＋
－
모니터출력

０Ｖ

제어기

Ａ

Ｂ

Ｄ

Ｃ

주)  입력은 1 또는 2 한쪽을 선택하십시오.

＊는 사양을 참조하십시오.
 단자 28은 FRAME단자 입니다. 본체에 접속되어 있습니다.

１３

１４

１５

１６

１７

１８

１９

２０

２１

１

２

３

４

５

６

７

８

２８ ２９ ３０

ＤＣ０～１０Ｖ

ＤＣ０～１０Ｖ

ＤＣ０～１０Ｖ

ＤＣ０～１０Ｖ

ＡＣ１００Ｖ±１０％

ＣＯＭ
ＤＣ１５～２４Ｖ

ＳＴ３－７ ＳＴ３－Ｈ７

０Ｖ

ＩＮＴＥ－２

ＩＮＴＥ－３

ＩＮＴＥ－１ＫＰ－１

ＫＰ－３

ＫＰ－２

Ｌ
Ｅ
Ｄ
４

Ｌ
Ｅ
Ｄ
３

Ｌ
Ｅ
Ｄ
１

ＶＲ２７

Ｌ
Ｅ
Ｄ
２

ＳＷ３

ＶＲ２６

ＶＲ２２ＳＷ４

ＶＲ２３

ＶＲ６ＶＲ５ＶＲ４ＶＲ３ＶＲ２ＶＲ１

ＶＲ１９ＶＲ１８ＶＲ１７ＶＲ１６

ＶＲ１１ＶＲ１０ＶＲ９

ＶＲ７ＶＲ２５

ＳＴ．ＩＮ．（Ｓｌｏｐｅ）Ｓ．Ｆ． Ｐ．Ｆ．

Ａ Ｂ Ｃ Ｅ

＋ －

ＳＴ．ＩＮ．

１ ２

２６２５２４２３２２２１２０１９
－－－

＋ － ＋ － ＋ －

３ ＷＡＹ ＳＥＲＶＯ ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ
ＳＴＣ－Ｙ－３－１３

５ ６ ７ ８ ９ １０ １２１１３ ４

ＶＲ２４

＋ －

ＦＲＡＭＥ

２７ ２８
＋ －

ＡＣ１００Ｖ

２９ ３０
＋ －

ＳＴ．ＯＵＴ

１３ １４
＋ －

Ｖ．ＯＵＴ

１５ １６
＋ －

ＣＯＭ

１７ １８ＦＵＳＥ

２Ａ

ＯＮ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＯＦＦ

ＰＯＷＥＲ

４
０

１
９
０

３１０

２９６ 최대１５５

２９６

１
１
０

２－Ｒ２ ５．

．
８
５

２－φ１０

２－φ５

１
０
１
５．

투명아크릴판

４－Ｍ４

단자번호

⑰   ：절환입력 플러스 단자

⑱   ：사출속도 절환단자

⑲   ：보압력 절환단자

⑳   ：배압력 절환단자

21   ：사출속도 게인 절환단자

⑬－⑭ ⑬：서보밸브 접속단자
⑭：서보밸브 접속단자

⑮－⑯ ⑮：모니터 출력 플러스 단자
⑯：모니터 출력 마이너스 단자

⑤－⑥ ⑤：압력 feed back 입력 플러스 단자
⑥：압력 feed back 입력 마이너스 단자

⑦－⑧ ⑦：입력 2 플러스 단자
⑧：입력 2 마이너스 단자

기             능

①－② ①：입력 1 플러스 단자
②：입력 1 마이너스 단자

③－④ ③：속도 feed back 입력 플러스 단자
④：속도 feed back 입력 마이너스 단자



슈나이더 서보밸브
Schneider servo valves

特長

●노즐 플리퍼형에 비해 뛰어난 내 오염성을 가지 신뢰성 높은 밸브입니다.

●스풀형의 매우 심플한 구조이므로 보수, 관리가 용이합니다.

●독자적인 위치추적 방식으로 고응답,고정도의 우수한 성능을 확보하고 있습니다.

●견고한 몸체 구조로 되어 있어 프레스 기계등의 고압에 사용이 가능합니다.

● 오리지날형 , CETOP 형 (ISO4401형) , 특수형의 3종류의 밸브취부형을 

갖추고 있습니다.

●8mm의 육각렌치를 이용해 외부로 부터 간단히 중립점 조정이 

가능합니다.

 

比
例
電
磁
式
制
御
弁
・
サ
ー
ボ
弁

Ｊ
４３

선정표

４０

＊２
７２０

２５０

１５０

６０

８０

４０

５

１８

１

１０

５

＊１

＊１

＊１

＊１

＊１

＊３

＊２

＊３

＊２

＊３

＊２

：주밸브부     ：파이로트부＊３

２．５

밸브차압 P=7Mpa(70kgf/cm)일때

（단 * 1은 3Mpa(30kgf/cm)일때
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서보밸브 시리즈

 HVM025/026/027（～18 L/min）  HVM055/056/057（～40 L/min）  HVM061/062/063/064

                （～40 L/min）

 HVM067（～80 L/min）  HVM090（～60 L/min）  HVM106/107/108（～720 L/min）

 HE218（서보증폭기）   HE220（서보증폭기)              HE236（전원보드）

 HE241（차동변압기용증폭기）
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슈나이더 서보밸브의 동적성능 슈나이더 서보밸브의 취급에 대해서

락 시스템과 유로카드홀더

슈나이더 ,서보 증폭기는 100ｍｍ×160ｍｍ의 유로카드 방식을  채용하고 있으므로 19인치 락 시스템에 설치할 수 있습니다.

또 소규모 시스템의 경우는 각 증폭기에 대응하여 유로카드 홀더를 준비하고 있으므로 적합한 홀더의 세트해서 사용하십시오.

●인19인치락 시스템(메이커 슈프로사)                                                ●유로카드홀더 각 카드마다 준비되어 있습니다.

상세한 것은 개별 카다로그「슈나이더 서보밸브」Ｃａｔ.Ｎｏ.９６８－２－Ｊ를 참조하십시오.
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●밸브취부면의 가공정도 

아래 표기의 정도로 가공하십시오.

・표면거칠기：１．６ μｍ Ｒａ이하

・평면도：０．０１이하

●추천작동유

・석 유 계 작 동 유 ISO VG10～VG46

・사  용  점  도  범  위 10～1000 mm2/s

・사  용  유  온  범  위 －20～＋80 ℃

석유계이외의 작동유일때는 당사와 상담하십시오.

●필터레이션

공급라인에 여과립도10um( 절대)이하의 논 바이패스형의 필터

를 설치하십시오.

●드레인 포트의 처리

드레인 포트는 반드시 단독으로 탱크로 되돌리십시오.

허용배압은 최대 0.1 Mpa(1 kgf/cm)입니다.

밸브본체에 드레인 포트를 가진 서보밸브에는 관용평행암나사가

가공되어 있습니다만, 관용테이퍼수나사 (R1/4,R1/8)피팅도 사용할 수

있습니다.

●전기 feed back형 서보밸브 HVM 106, 107, 108,의 X Y포트의 배관피팅은

관용평행수나사(G*)의 피팅을 본뎃드실(페이스실) 함께  

사용하십시오.

（ ）

（ ）ＨＶＭ０６３ ±１００％

ＨＶＭ０６２ ±１００％

（ ）ＨＶＭ０６４ ±１００％

（ ）ＨＶＭ０６１ ±１００％

밸브압력강하3Mpa(Mpa(30kgf/cm)일때의 유량입니다.
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공급압력:정격압력
압력진폭： （특기제외）
＊ＨＶＭ０２５／０２６／０２７－０１０－０１８에 대해서는 
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